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 سسات والجمعيات:عضوية المؤ 
 IEEE فى الجمعيه الأمريكيه لمهندسى الكهرباء والإلكترونيات  Senior Lifeمميزمدى الحياه  عضو 

 عضو نقابة المهندسين المصريه

 2013الى سبتمبر  2012من مارس  عضو لجنة قطاع الدراسات الهندسيه

 
 معلومات أخرى:

 بالمجلس الأعلى للجامعات ه المساعدينلأساتذه والأستاذلترقيات ا مهالدائ العلميه عضو اللجنه
 حتى الآن 2019من سبتمبر   النظم والحاسباتهندسة تخصص  

  ا بماليزيانة مالق ى عقد فى مديالذ  التحكم والميكاترونياتعضو اللجنه الدوليه للمؤتمر الدولى الثانى لنظم 
 وتحكيم العديد من الأبحاث فيه  2009 يونيو

 عضو اللجنه الدوليه للمؤتمر الدولى الخامس لنظم التعليق المعناطيسى الذى عقد فى مدينة كانازاوا باليابان  
 وتحكيم العديد من الأبحاث فيه 1996أغسطس 
 سى الذى عقد فى ولية ماساسوشتسناطيالمعيه للمؤتمر الدولى السادس لنظم التعليق  نه الدولعضو اللج

 وتحكيم العديد من الأبحاث فيه 1998بالوليات المتحدة الأمريكيه أغسطس  



 جمهورية مصر العربيه  دسيه الذكيه الذى عقد فى مدينة أسيوط عضو اللجنه الدوليه للمؤتمر الدولى السابع لنظم الهن
 وتحكيم العديد من الأبحاث فيه 2003مارس 

 الذى عقد فى مدينة الأقصر  1996ه الدوليه لمؤتمر الشرق الأوسط لنظم القوى الكهربائيه لعام ضو اللجنع
 وتحكيم العديد من الأبحاث فيه 1996جمهورية مصر العربيه يناير  

 IEEE Transactions on Control Systems Technologyتحكيم العديد من الأبحاث لمجلة 
 المغناطيسىليق  التعفى مجال التحكم فى نظم 

 لعام    American Control conference للتحكم الآلى تحكيم بحث للمؤتمر الدولى الأمريكى
 الذى عقد فى ولية شيكاجو بالوليات المتحده الأمريكيه 2000

 تحكيم العديد من الأبحاث لمجلة العلوم الهندسيه بكلية الهندسه جامعة اسيوط جمهورية مصر العربيه
 2001جستير بقسم الهندسه الكهربائيه بالمعهد العالى للطاقة بأسوان جمهورية مصر العربيه عام رسالة ما تحكيم
 2003و  2002رسالتى ماجستير بقسم الهندسه الكهربائيه بجامعة المنيا جمهورية مصر العربيه عام  تحكيم
 2006طيران بجامعة القاهره عام بقسم هندسة ال رسالة دكتوراه تحكيم

 2003و عام  1998جائزة احسن بحث بقسم الهندسه الكهربائيه جامعة اسيوط جمهورية مصر العربيه عام  على  حصولال
 اسات وهندسة الميكاترونك الذى عقد فى مدينة مالكا بماليزياعضو اللجنه الدوليه للمؤتمر الدولى الثانى لنظم التحكم والقي

 .وتحكيم العديد من الأبحاث فيه  2009يونيو 
Google scholar H-index: 17 

Scopus H-index: 14 

ResearchGate H-index: 14 

 ضور المؤتمرات:ح
 بالوليات المتحده الأمريكيهحضرت العديد من المؤتمرات العلميه العالميه والمحليه 

 لتحكم الآلىجال افى م والأردن واليابان وجمهورية مصر العربيه 
1. SIAM Conference, “CONTROL in the 90’s, San Francisco, California USA, May 1989. 

2. IEEE Conference on Decision and Control, Tampa, Florida, USA, December 1989. 

3. American Society of Mechanical Engineers, Winter Annual Meeting, Atlanta, Georgia, USA, 

November 1991. 

4. American Society of Precision Engineering, 7th Annual Meeting, Orlando Florida, USA, 

October 1992. 

5. IEEE Conference on Aerospace Control Systems, Thousands Oaks, California, USA, May 

1993. 

6. American Control Conference, San Francisco, California, USA, June 1993. 

7. American Control Conference, Baltimore, Maryland, USA, June 1994. 

8. The fifth International Symposium on Magnetic Bearings, Kanazawa, Japan, August 1996. 

9. IEEE Conference on Decision and Control, Kobe, Japan, December 1996. 

10. IEEE Conference on Control Applications, Hartford Connecticut, USA October, 1997. 

11. The Fourth IEEE Conference on Electronics, Circuits and Systems, Cairo, Egypt December 

1997. 

12. American Control Conference, Philadelphia, Pennsylvania, USA, June 1998. 

13. American Control Conference, San Diego, California, USA, June 1999. 

14. American Control Conference, Arlington, Virginia, USA, June 2001. 

15. 7th  International Conference on Intelligent Engineering Systems, March 2002, Assiut-Luxor, 

Egypt. 



16. 1st  International Conference on Telecomputing & Information Technology, September 2004, 

Applied Science University, Amman Jordan. 

17. 1st  International Conference on Innovative Engineering systems, ICIES2012, December 2012, 

E-JUST, Alexandria, Egypt. 

 

 
 :مة المجتمعخد

 الأسمنت بأسيوط - ركات الألومنيوم بنجع حمادىلرفع كفاءة المهندسين فى ش تدريبيه تدريس دورات
 السماد بأسيوط جمهورية مصر العربيه فى مجال التحكم الآلى وتطبيقات الحاكمات المبرمجه 
 فى العمليات الصناعيه 

 لمصانع شركة السكر المصريه الإشتراك فى دراسة لتحسين اداء الشبكات الكهربائيه
 هجمهورية مصر العربي 
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